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植保无人机喷施氯虫苯甲酰胺在玉米冠层中 

沉积分布及对草地贪夜蛾的防治效果* 
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摘   要   【目的】  比较植保无人机不同飞行参数和喷头类型对作业质量和草地贪夜蛾  Spodoptera 

frugiperda 田间防治效果的影响，为防控草地贪夜蛾提供科学依据。【方法】 采用植保无人机喷雾法，对

小喇叭口期玉米施用 200 g/L 氯虫苯甲酰胺悬浮剂和 1%飞防助剂“易滴滴-A”混合药剂，分析不同飞行

参数和喷头类型对雾滴沉积、雾滴密度、雾滴覆盖率等参数的影响，以及药后 3 和 7 d 对玉米上草地贪夜

蛾的虫口减退率和防治效果。【结果】 当飞行速度为 4 m/s，高度为 2.5 m，喷头型号为 SX110015VS 时，

雾滴归一化平均沉积量最高，为 0.47 μL/cm2；当无人机飞行速度为 4 m/s，高度为 1.5 m，喷头型号为

SX11001VS 时，雾滴密度平均值最高，为 79.39 个/cm2；当无人机飞行速度为 5 m/s，高度为 1.5 m，喷头

型号为 SX110015VS 时，雾滴平均覆盖率最高，为 9.35%。【结论】 飞行高度和飞行速度对植保无人机

喷施农药雾滴在玉米冠层沉积量均有显著影响。当无人机飞行速度为 4 m/s，飞行高度为 2.5 m，喷头型号

为 SX110015VS 时，雾滴沉积量最高且施药后 3 d 和 7 d 的校正防效均在 85%以上。 

关键词  草地贪夜蛾；植保无人机；氯虫苯甲酰胺；雾滴沉积分布；防治效果 

The effect of flight parameters and nozzle type on the efficacy of 
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Abstract  [Objectives]  To clarify the effects of different flight parameters and nozzle types of an unmanned aerial vehicle 

(UAV) on chlorantraniliprole droplet deposition, and the resultant the efficacy of Spodoptera frugiperda control. [Methods]  

A UAV was used to spray 200 g/L chlorantraniliprole suspension concentrate (SC) mixed with the spray adjuvant Yididi-A’on 

maize plants at the whorl stage. The effects of flight parameters and nozzle type on droplet deposition, droplet density and 

droplet coverage were analyzed. In addition, the effects of the above variables on the control of S. frugiperda were measured 3 

and 7 days after treatment. [Results]  Using a SX110015VS nozzle at a flight velocity of 4 m/s and at a flight height of 2.5 m 

above the maize canopy, the maximum, normalized, average droplet density was 0.47 μL/cm2. However, using a SX11001VS 

nozzle at a flight velocity of 4 m/s and a flight height of 1.5 m the maximum average droplet density was 79.39 m/cm2. 

Average droplet coverage was the highest using a SX110015VS nozzle at a flight velocity of 5 m/s at a flight height of 1.5 m. 
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[Conclusion]  Flight velocity and height significantly affected the deposition of pesticide droplets sprayed from a UAV over 

a maize canopy. Droplet deposition was best using a SX110015VS nozzle at flight velocities < 4 m/s at a flight height of 2.5 m. 

With this spraying regime, the corrected control effect was > 85% 3 and 7 days after application. 

Key words  Spodoptera frugiperda; UAV; chlorantraniliprole; droplet deposition; control efficacy 

草地贪夜蛾 Spodoptera frugiperda，又名秋

粘虫，是入侵我国的一种重要的多食性害虫，主

要为害玉米、小麦和高粱等农作物。草地贪夜蛾

原产于美洲国家（Clark et al.，2007），2019 年

首次在我国云南发现，随后入侵了除新疆、青海

和中国东北以外的 26 个不同省（直辖市、自治

区）（郭井菲等，2019；陈辉等，2020；Jing et al.，

2020）。到目前为止，已经广泛分布在美洲、非

洲和亚洲等地区的国家（Li et al.，2020；Sun 

et al.，2021；）。草地贪夜蛾食性杂、食量大，

其寄主植物多达 353 种，涵盖禾本科、豆科等

76 个科（Montezano et al.，2018）；草地贪夜蛾

繁殖能力强，雌成虫可多次交配，平均每头雌虫

产卵 1 000 粒左右（金涛等，2020）；其迁飞扩

散范围广，成虫每晚可借助风力定向迁飞 100 km

以上（Day et al.，2017）。草地贪夜蛾入侵我国

的时间较短，国内针对该虫化学防治经验不足，

尤其是缺乏针对规模化玉米产区的统防统治技

术支撑。 

目前，利用植保无人机的喷雾施药已成为病

虫害统防统治的一种重要作业模式（袁会珠等，

2018）。无人机施药技术具有高效省时、节水省

药、节本省工和全地形作业等优势，已经得到我

国农业从业者的广泛应用和高度认可。无人机施

药在水稻、小麦等粮食作物上的研究应用相对较

多（马钰等，2021；王国宾等，2021a；陈奕璇

等，2022），在玉米、棉花、枣树和核桃等经济

作物上也取得了较理想的防治效果（朱晓锋等，

2020；王国宾等，2021b；徐兵强等，2021）。

植保无人机施药与地面常规喷雾方式有所不同，

无人机作业质量受到其飞行速度、高度等飞行参

数的影响。包斐等（2021）研究了大疆 MG-1S

多旋翼植保无人机不同飞行速度下在鲜食玉米

上的雾滴沉积效果，结果表明，设置飞行速度为

3.0-3.8 m/s 时，能取得较好的沉积效果和防效。

而在核桃园中，无人机的最优速度为 2.2-3.0 m/s

（朱晓锋等，2020）。对无人机飞行高度的研究

发现，无人机距玉米植株冠层顶部 1.0 m 时，雾

滴粒径和喷雾沉积量等作业指标均为最高，对玉

米螟的 7 d 防效可达 93.3%（张梅等，2021）。

喷头类型也会影响农药的沉积分布和防治效果。

马钰等（2021）发现使用 IDK120-01 型喷头可以

有效降低农药在水稻上的雾滴漂移，增加有效沉

积率，从而提高防效。此外，作物不同生长期的

无人机作业质量也不尽相同。卢辉等（2021）发

现在玉米苗期和小喇叭口期大疆 T20 无人机飞

行参数设为高度 2 m、速度 3 m/s 时施药效果最

佳，7 d 防效分别为 94.3%和 91.3%，显著高于

大喇叭口期和抽雄期。 

随着植保无人机硬件的不断更新完善，无人

机施药技术快速发展。本研究基于目前在玉米中

应用广泛的 DJI AGRAS T20 植保无人机，以氯

虫苯甲酰胺为试验药剂，通过研究雾滴沉积、雾

滴密度、雾滴覆盖率等参数系统分析不同飞行参

数和喷头类型对无人机作业质量的影响，并调查

其对田间草地贪夜蛾的防治效果，筛选出最佳参

数组合，为植保无人机施药技术在防治玉米草地

贪夜蛾的应用推广提供技术支撑。 

1  材料与方法 

1.1  试验材料与设备 

本次喷雾作业使用 DJI AGRAS T20 植保无

人机（中国深圳大疆科技有限公司），无人机整

机重量 21.1 kg（不含电池），配置容量为 20 L 快

速拔插的药箱，8 个平面扇形雾喷头（SX11001VS、

SX110015VS、XR11002VS）。在田间测试作业

时，可根据作业要求对植保无人机的飞行高度、

飞行速度及喷液量等参数进行设定，具体参数如

表 1 所示。该植保无人机具有自主飞行的功能，
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采用实时动态（Real-time kinematic，RTK）差

分定位技术，可实现厘米级定位。试验药剂为

200 g/L 氯虫苯甲酰胺悬浮剂（SC，美国杜邦

公司）、体积浓度为 1%的无人机飞防专用喷

雾助剂“易滴滴-A”（甲基化植物油、非离子

表面活性剂，美国迈图高新材料有限公司）、

5 g/L 诱惑红（狮头牌，上海染料研究所）作为

示踪剂。采用铜版纸卡（55 mm×90 mm）测试玉

米叶片上雾滴沉积量，采用水敏纸雾滴测试卡

（26 mm×76 mm）测试雾滴密度、覆盖率和沉积

密度。 

1.2  试验方法 

试验于 2022 年 5 月 6 日在广东省广州市白

云区钟落潭玉米试验基地（经度：113°42′6993″E，

纬度：23°39′1266″N）进行（图 1：A），玉米

品种为广良甜 27 号，生育期选择小喇叭口期。

种植行距 50 cm、株距 20 cm，玉米植株高度 

（0.4±0.1） m。在试验进行时，用温湿度表和

风速仪测量并记录环境参数：平均温度 34.1 ℃，

相对湿度 43%-58%，风速 0.1-1.2 m/s。施药试验

共设 7 个飞防处理，每处理重复 3 次，随机区组

排列。试验小区总面积 1 500 m2（100 m×15 m），

每个试验小区面积 100 m2（10 m×10 m），各小

区之间设置 4 m 宽的隔离带（图 1：B）；不施

药空白对照面积 100 m2。结合所用无人机生产厂

家推荐作业参数，设置施药液量 3 L/667 m2，将

飞行速度设置为 3 个水平，分别为 4、5 和 6 m/s，

距离地面绝对飞行高度分别设置为 1.5、2.5 和

3.5 m，在飞行速度、飞行作业高度（距玉米植株

冠层顶部）和喷头类型 3 个方面进行对比。具体

设定见表 2。采用荧光示踪法和水敏纸法获取植 
 

表 1  大疆 T20 植保无人机主要参数 

Table 1  Main parameters of DJI T20 plant protection UAV 

主要参数 Main parameter 数值或类型 Values or type 

外形尺寸(mm×mm×mm)  
Dimensions (mm×mm×mm) 

2 509×2 213× 732（机臂展开，桨叶展开） 
2 509×2 213× 732 Unfolded arm and blade 

药箱容量(L) Max loading capacity (L) 20 

最大作业飞行速度(m·s−1) Max flight speed (m·s−1) 7 

喷幅宽度(m) Spraying width (m)  4-7 

喷头类型 Nozzle SX11001VS、SX110015VS、XR11002VS 

喷头数量 Nozzle number 8 
 

 
图 1  植保无人机在玉米冠层沉积分布试验 

Fig. 1  Spray deposition distribution of plant protection UAV in maize canopy 

A. 试验测试现场；B. 试验布置示意图。 

A. Test site; B. Schematic diagram of test arrangement. 
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表 2  试验设计 

Table 2  Experiment design 

处理 
Treatment 

施药液量（L）
Spray volume 

(L) 

作业面积（667 m2） 
Operating filed area (667 m2)

喷头类型 
Nozzle type 

作业高度（m） 
Flight altitude (m) 

飞行速度（m·s–1）
Flight velocity (m·s–1)

A 1.2 0.4 SX110015VS 1.5 4 

B 1.8 0.6 SX110015VS 2.5 4 

C 1.5 0.5 SX110015VS 3.5 4 

D 1.2 0.4 SX110015VS 1.5 5 

E 1 0.3 SX110015VS 1.5 6 

F 0.9 0.3 SX11001VS 1.5 4 

G 0.5 0.2 XR11002VS 1.5 4 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

保无人机不同施药参数下雾滴在玉米冠层的沉

积分布情况，其中，荧光示踪法采用离散布样方

式，水敏纸法采用连续布样方式。荧光示踪法试

验在每个小区内随机布置 9 个采样点，每个采样

点分别将 55 mm× 90 mm铜版纸卡布置在玉米冠

层上、下两层（分别距地面 0.4 和 0.1 m）。水

敏纸法试验根据植保无人机的作业喷幅设置采

样点，采样线上布置 11 个采样点，每个采样点

间隔 0.5 m，总长度为 5 m，在每个采样点将 26 

mm×76 mm 水敏纸水平固定在测试杆上（采样位

置与玉米上部冠层等高），以获取雾滴在玉米上

的沉积情况。试验完成后分别将铜版纸和水敏纸

按照序号收集，并逐一放入相对应的密封袋中，

带回实验室进行数据处理。 

1.3  数据处理 

1.3.1  沉积量  用去离子水作为洗脱液，每个样

品中加入 5 mL 水对铜版纸卡进行洗脱处理，使

用 UV-1800 型紫外可见分光光度计（上海美谱

达仪器有限公司）在波长 501 nm 处测定诱惑红

洗脱液的吸光度，根据公式（1）计算靶标沉积

量 VS；根据铜版纸卡面积，求得单位面积雾滴

沉积量 d（公式 2）。 

 

3W S
S

a

10
V FL

V
N FL






 

（1） 

 

SV
d

S
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（2） 

式中，VS 为沉积量（μL）；VW 为所加洗脱液的

体积（mL）；FLS 为洗脱液测得的荧光值；FLa

为标定液的荧光值；N 为诱惑红母液的稀释倍

数；S 为铜版纸面积（cm2）；d 为单位面积沉积

量（μL/cm2）。 

1.3.2  归一化沉积量  由于 7 个飞防处理每次

施药面积和施药量不同，需要找到一个合适的评

价指标来反映每次作业的喷雾质量，本研究参考 

Cross 等（2001）的计算方法对玉米冠层沉积量

进行归一化处理，详见公式（3）和（4），该方

法常被用于比较不同施药机械或施药技术的工

作效率（Gil et al.，2007；李龙龙等，2017）。 
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V T
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式中，dt 为单位面积沉积量（μg/cm2）；TCS 为

药箱内示踪剂浓度（mg/L）；dn 为归一化单位

面积沉积量；V 为施药量（L/hm2）。 

1.3.3  沉积均匀性  利用 Bizhub287 型扫描仪

（柯尼卡美能达有限公司，分辨率为 300×300 dpi）

对水敏纸样品逐一进行扫描，通过 DepositScan

软件（美国农业部研制）获取水敏纸表面雾滴沉

积参数，计算分析不同飞行参数下水敏纸样品雾

滴沉积覆盖率（%）。雾滴覆盖率为雾滴的覆盖

面积与水敏试纸采样面积的比值。试验中各个采

集 点 之 间 雾 滴 沉 积 均 匀 性 通 过 变 异 系 数

（Coefficient of variation，CV）评估，变异系数

越小说明雾滴沉积分布均匀性越好，计算公式见

（5）和（6）。 

 

100%
S
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X

   （5） 
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式中，CV 为变异系数，%；S 为标准差；Xi 为第

i 次测量值；X 为测量值的平均值；n 为样本数目。 

1.3.4  药效分析  植保无人机喷施试验完成后，

参照国家标准 GB∕T 17980. 6-2000 杀虫剂防

治玉米螟进行防效调查。试验采用定点调查方

式，每小区采用对角线五点取样法，共调查 100

株玉米，统计被害株率，剥查受害株的活虫数，

与对照区相比计算相对防效。试验前害虫大部分

处于 1-2 龄期，分别于施药后第 3 天和第 7 天调

查活虫数，按公式（7）和公式（8）计算虫口减

退率（P，%）和校正防效（Ec，%）。 
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% 100
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式中，NCK 为药前活虫数；Nt 为药后活虫数；Pt

为处理组虫口减退率（%）；PCK 为对照组虫口减

退率（%）。 

1.3.5  方差分析   试验数据采用 SPSS 软件

（IBM 公司，美国）进行单因素方差分析，平均

值比较采用 Tukey’s HSD 检验（α=0.05）。 

2  结果与分析 

2.1  冠层内雾滴沉积量与归一化沉积量 

根据公式（1）和（2）分别计算玉米不同冠

层内各样品单位面积雾滴沉积量，根据公式（3）

和（4）计算归一化沉积量，不同飞行参数雾滴

沉积分布情况如表 3 所示。当飞行速度为 4 m/s，

高度为 2.5 m，喷头型号为 SX110015VS 时，雾

滴归一化平均沉积量最高，为 0.47 μL/cm2（上层

为 0.49 μL/cm2，下层为 0.44 μL/cm2）；当飞行速

度为6 m/s，高度为1.5 m，喷头型号为SX110015VS

时，雾滴归一化平均沉积量最低，为 0.29 μL/cm2 

（上层为 0.27 μL/cm2，下层为 0.30 μL/cm2）。 

当无人机飞行速度为 4 m/s 时，不同飞行高

度中高度为 2.5 m 时雾滴归一化平均沉积量为

0.47 μL/cm2，显著高于高度 1.5 m 和 3.5 m；当

飞行高度为 1.5 m 时，不同飞行速度（试验组 A、

D 和 E）中速度为 5 m/s 时雾滴归一化平均沉积

量最高，为 0.35 μL/cm2。其中，飞行速度为 4 m/s

和 5 m/s 时雾滴归一化平均沉积量没有显著性差

异，但上层和下层归一化沉积量均有显著性差异，

飞行速度为 4 m/s 时雾滴沉积均匀性优于 5 m/s；

当飞行高度和飞行速度一定时，不同喷头型号

（试验组 A、F、G）中喷头型号为 XR11002VS 

 
表 3  玉米冠层雾滴实际沉积和归一化沉积分布 

Table 3  Spray droplet deposition (actual and normalized) distribution in maize canopy 

实际沉积量 d (μL·cm2) 
Actual deposit (μL·cm2) 

归一化沉积量 dn (μL·cm2) 
Normalized deposit (μL·cm2 ) 

处理 
Treatment 冠层上层 

Upper layer 
冠层下层 

Lower layer 
平均值 
Average 

冠层上层 
Upper layer 

冠层下层 
Lower layer 

平均值 
Average 

A 0.14 b  0.14 b  0.14 b  0.34 c 0.33 c 0.34 c 

B 0.16 ab  0.15 b  0.16 ab  0.49 a 0.44 a 0.47 a 

C 0.19 a  0.20 a  0.20 a  0.39 b 0.41 ab  0.40 b 

D 0.12 b  0.18 ab  0.15 b  0.28 d 0.41 ab 0.35 c 

E 0.13 b  0.15 b  0.14 b  0.27 d 0.30 c  0.29 d 

F 0.15 b  0.19 a  0.17 ab  0.34 c 0.42 ab 0.38 b 

G 0.19 a  0.16 b  0.18 ab  0.43 b 0.37 b 0.40 b 

同列数据后不同小写字母表示差异显著（P<0.05, Tukey’s HSD 检验）。下表同。 

Data followed by the different lowercase letters among the same column indicate significant differences (P < 0.05) by 
Tukey’s HSD test. The same as below. 
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时雾滴归一化平均沉积量最高，为 0.40 μL/cm2。 

2.2  冠层内雾滴密度与雾滴覆盖率 

植保无人机不同飞行参数对雾滴密度和覆

盖率的影响见表 4。雾滴密度平均值为 21.07- 

79.39 个/cm2。当无人机飞行速度为 4 m/s，高度

为 1.5 m，喷头型号为 SX11001VS 时，雾滴密度

平均值最高，为 79.39 个/cm2；当无人机飞行速度

为 5 m/s，高度为 1.5 m，喷头型号为 SX110015VS

时，雾滴平均覆盖率最高，为 9.35%；当飞行速度

为 4 m/s，高度为 3.5 m，喷头型号为 SX110015VS

时，雾滴密度平均值和雾滴平均覆盖率均最低，

分别为 21.07 个/cm2 和 2.77%，显著低于其他试

验组。 

当无人机飞行速度为 4 m/s 时，不同飞行高

度（试验组 A、B 和 C）中高度为 2.5 m 时雾滴

密度平均值最高为 52.14 个/cm2，雾滴平均覆盖

率为 5.99%，飞行高度 2.5 与 1.5 m 雾滴密度平

均值和雾滴平均覆盖率均没有显著性差异

（P>0.05）。但当飞行高度为 3.5 m 时，由于飞

行高度增大，雾滴密度平均值和雾滴平均覆盖率

显著降低，飞行高度 3.5 m 相较于 2.5 m 时雾滴

密度和覆盖率分别降低了 147.46%和 116.24%；

当飞行高度为 1.5 m 时，不同飞行速度（试验组

A、D 和 E）中速度为 5 m/s 时雾滴平均覆盖率

显著高于其他 2 个飞行速度，为 9.35%，雾滴密

度平均值为 62.84    个/cm2，飞行速度为 6 m/s

相较于 5 m/s 时雾滴密度和覆盖率均显著降低，

分别降低了 25.10%和 26.35%，说明飞行速度过

大会导致有效沉积到靶标冠层叶片表面的雾滴

数减少。上述 2 组对照组（同一飞行速度不同飞

行高度和同一飞行高度不同飞行速度）雾滴密

度、覆盖率结果均与 2.1 中雾滴归一化沉积量结

果吻合。 

当无人机飞行高度和飞行速度一定时，不同

喷头型号（试验组 A、F 和 G）中喷头型号为

SX11001VS 时雾滴密度平均值和雾滴平均覆盖

率最高，分别为 79.39 个/cm2 和 6.32%，与喷头型

号为 XR11002VS 无显著性差异，但 SX11001VS

喷头雾滴覆盖率的变异系数为 XR11002VS 喷头

的 3.5 倍。 

结果表明，大疆 T20 型植保无人机喷头型号

为 SX110015VS，飞行速度 4 m/s，飞行高度 2.5 m

时雾滴在靶标冠层的沉积量最多；飞行速度 5 m/s，

飞行高度 1.5 m 时雾滴的覆盖率更高。 

植保无人机喷施氯虫苯甲酰胺防治草地贪

夜蛾的田间药效结果详见表 5，结果表明，施药

后 3 d，植保无人机不同飞行参数对草地贪夜蛾

的校正防效为 65.09%-86.43%，施药后 7 d，校

正防效为 51.05%-86.46%。当飞行速度为 4 m/s，

高度为 2.5 m，喷头型号为 SX110015VS 时，施药

后 3 d 和 7 d 的校正防效均为最高；当飞行速度为

4 m/s，高度为 1.5 m，喷头型号为 XR11002VS 时，

施药后 3 d 和 7 d 的校正防效均为最低。 

 
表 4  玉米冠层雾滴密度和覆盖率 

Table 4  Density and coverage of droplets in maize canopy 

雾滴密度 Droplet density 雾滴覆盖率 Droplet coverage 

处理 
Treatment 

平均值（个·cm–2） 
Average  

(droplet·cm–2) 

标准差 
Standard 
deviation 

变异系数（%）

Coefficient of 
variation (%) 

平均值（%）
Average (%)

标准差 
Standard  
deviation 

变异系数（%）
Coefficient of 
variation (%) 

A 48.57 c 50.47  103.92  5.75 c  3.99  69.47  

B 52.14 c 64.78  124.24  5.99 c  4.71  78.57  

C 21.07 d 26.58  126.18  2.77 d  1.47  52.99  

D 62.84 b 52.06  82.85  9.35 a  10.60  113.36  

E 50.23 c 59.82  119.08  7.40 b  5.33  71.97  

F 79.39 a 105.18  132.48 6.32 bc  7.73  122.29  

G 78.10 a 81.34  104.15  6.25 bc  2.16  34.59  
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表 5  田间药效试验结果 

Table 5  Result of field trial test  

3 d 7 d 
处理 

Treatment 虫口减退率（%） 
Demoralization rate (%) 

校正防效（%） 
Correcting effect (%)

虫口减退率（%） 
Demoralization rate (%) 

校正防效（%） 
Correcting effect (%)

CK ﹣46.67±13.08 c 0 ﹣15.24±6.54 d 0 

A 50.39±10.90 b  65.90±8.25 b   57.52±8.03 ab   63.20±6.09 bc   

B 80.82±10.84 a  86.43±8.66 a   84.38±2.11 a   86.46±1.42 a   

C 71.08±6.58 ab   80.40±3.01 ab  66.04±8.57 abc   70.33±8.61 abc  

D 75.48±12.78 ab   83.55±7.45 ab  69.76±7.84 ab   73.53±8.05 ab   

E 79.22±9.23 a   86.10±5.49 a   79.66±8.27 ab   82.40±7.16 ab   

F 62.62±10.84 ab   73.96±9.68 ab  75.95±7.15 ab   79.14±6.26 ab   

G 48.37±14.02 b   65.09±6.89 b   43.88±10.29 c   51.05±10.69 c   

 
当无人机飞行速度为 4 m/s 时，不同飞行高 

度（试验组 A、B 和 C）中高度为 2.5 m 时无人

机喷洒氯虫苯甲酰胺对草地贪夜蛾施药后 3 和 7 d

校正防效均显著高于 1.5 m 时的校正防效，而与

3.5 m 时无显著性差异（P>0.05）；当飞行高度

为 1.5 m 时，不同飞行速度（试验组 A、D 和 E）

中速度为 6 m/s时施药后 3 和 7 d校正防效最高，

分别为 86.10%和 82.40%，与飞行速度 5 m/s 无

显著性差异（P>0.05）；当飞行高度和飞行速度

一定时，不同喷头型号（试验组 A、F 和 G）中

喷头型号为 XR11001VS 时施药后 3 和 7 d 校正

防效最高，分别为 73.96%和 79.14%。综上所述，

大疆 T20 型植保无人机飞行速度 4 m/s，飞行高

度为 2.5 m 时，施药后 3 和 7 d 的校正防效均在

85%以上，施用氯虫苯甲酰胺防治草地贪夜蛾田

间试验效果较为理想。 

3  结论与讨论 

植保无人机飞行高度、飞行速度和雾滴粒径

均是影响农药雾滴沉积特性的主要因素，以往研

究结果表明，植保无人机飞行高度 1-3 m，作业

速度 5-7 m/s 时雾滴沉积效果相对较好（Hewitt，

2008；秦维彩等，2014；石鑫等，2021）。Zhang

等（2016）研究多旋翼植保无人机不同飞行高度

对雾滴在柑橘冠层沉积分布的影响，结果表明飞

行高度对雾滴分布影响较大，最佳施药高度为

1 m。朱航等（2019）对 NJY-1206 型植保无人

机在不同旋翼转速、喷雾高度、离心喷头转速情

况下的雾滴沉积分布进行了测试研究并对数据

进行回归分析，结果表明喷雾高度对沉积量影响

极显著。本研究中，飞行速度一定的情况下，不

同飞行高度在玉米冠层沉积量差异显著，与上述

研究结果相符。当植保无人机飞行高度过高，旋

翼风场气流运动方向由垂直变为水平，靶标冠层

上方风场减弱导致雾滴动能下降难以穿透冠层

（潘波等，2021）；随着飞行高度增加，雾滴在

空中的运动时间和距离相应增加，雾滴飘移的风

险增加，导致靶标上雾滴沉积减少。当无人机飞

行高度过低时，旋翼引起的下压风场会导致玉米

植株倒伏，影响雾滴在叶片上的沉积。因此，对

于玉米、甘蔗等高杆作物，应综合考虑飞行安全

和沉积质量等因素，设定适宜的飞行高度（张瑞

瑞等，2020）。 

飞行速度对雾滴覆盖率影响显著，当无人机

飞行高度为 1.5 m 的情况下，飞行速度 5 m/s 时

雾滴覆盖率最高为 9.35%，且施药后 3 d 校正防

效可达 80 %以上。邱白晶等（2013）研究了无

人直升机飞行速度、飞行高度及两因素间的交互

作用对沉积浓度和沉积均匀性的影响，结果表明

飞行高度和飞行速度对雾滴沉积均匀性影响极

显著。王昌陵等（2020）研究表明，植保无人机

飞行速度过快，无人机旋翼下方风场对冠层的作

用时间过短，风场未对作物冠层产生有效作用
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力；雾滴易受旋翼气流和环境风场共同作用蒸发

或飘移，当飞行速度加快至 6 m/s，气流场对雾

滴沉积的促进作用逐步消失。本研究中当飞行速

度为 6 m/s 与 5 m/s 时沉积量和雾滴覆盖率均差

异显著，飞行速度 6.0 m/s 相较于 5 m/s 分别减少

20.69%和 26.35%。 

植保无人机采用低容量或超低量喷雾技术，

配置的扇形雾喷头雾滴粒径体积中径较小，一般

为 100-200 μm（王昌陵等，2017）。本研究中，

当飞行速度和飞行高度一定时，喷头型号为

SX11001VS 时雾滴密度平均值最高为 79.39  

个/cm2，施药后 7 d 防效接近 80 %，说明增加

单位面积上雾滴密度可以增加氯虫苯甲酰胺在

玉米叶片上的沉积量，同时提高与草地贪夜蛾等

有害生物接触的概率。本研究在 667 m2 施药量

相同的条件下，达到最大雾滴沉积量与最佳防效

的飞行参数一致，但与达到最大雾滴密度或覆盖

度时的飞行参数不一致，其原因在于平均值不能

完全反应沉积分布的真实情况，均值大但可能与

其他组没有显著性差异，且理论上冠层中雾滴密

度平均值和雾滴平均覆盖率最高，但实际上雾滴

粒径越小越容易受无人机旋翼风场胁迫产生雾

滴飘移，导致沉积在靶标冠层上的沉积均匀性较

差（王潇楠等，2017；Creech et al.，2018）。 

综上所述，本研究探讨了大疆 T20 型植保无

人机不同飞行参数下（飞行速度 4-6 m/s、飞行

高 度 1.5-3.5 m 和 喷 头 型 号 SX11001VS 、

SX110015VS、XR11002VS）喷施 200 g/L 氯虫

苯甲酰胺悬浮剂和浓度 1%易滴滴-A飞防助剂混

合药剂（施药液量 3 L/667 m2）在玉米冠层上的

沉积分布以及对草地贪夜蛾的田间防治效果。试

验结果表明，飞行高度和飞行速度对植保无人机

喷施农药雾滴在玉米冠层沉积量均有显著影响。

当无人机飞行速度为 4 m/s，飞行高度为 2.5 m，

喷头型号为 SX110015VS 时，雾滴沉积量最大且

施药后 3 d 和 7 d 的校正防效均在 85%以上。研

究结果可为植保无人机喷施农药防治玉米草地

贪夜蛾提供一定的数据支撑和参考价值。 
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